
!HU000225187B1!

A találmány raktárrendszer, amely tartalmaz tartószer-
kezetet, a tartószerkezeten vízszintes irányban moz-
gathatóan elhelyezett, raktározandó egységek hordo-
zására szolgáló tárolótálcákat (4), ahol a tartószerke-
zet tárolótálca (4) befogadására és továbbítására alkal-
masan kialakított modulokból (1) áll, amely modulok (1)
el vannak látva a tárolótálcák (4) egymásra merõleges
két vízszintes irányban való mozgatását lehetõvé tevõ,
számítógépes vezérlésû, gördülõelemes mozgatóele-

mekkel. A találmány szerint a tárolótálcák (4) széleiken
felfekvõ felületekkel vannak ellátva, a mozgatóelemek
pedig az egyes modulokban (1) a felfekvõ felületek
alatt elrendezett, a tartószerkezetre szerelt hajtott szál-
lítófelületeket tartalmaznak, ahol az egyes modulok a
szemközti felfekvõ felületekbõl álló párokat felváltva az
alattuk lévõ szállítófelületekkel gördülõ hajtásra leen-
gedõ, irányváltó hajtómûvel mûködtetett irányváltó
szerkezettel rendelkeznek.
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A leírás terjedelme 16 oldal (ezen belül 11 lap ábra)

2. ábra



A találmány tárgya raktárrendszer, elõnyösen olyan
háromdimenziós modulrendszerû gépi parkoló,
amellyel a rendelkezésre álló épület vagy terület parko-
lás célú térkihasználása, illetve a gépkocsik kiadásá-
nak biztonsága, gyorsasága fokozható. A találmány
meglévõ parkolóházak befogadóképességének növe-
lésére, forgalmas helyeken levõ pincék, oszlopokkal ta-
golt helyiségek, tárolók parkolóvá alakítására, új épüle-
tek parkolótereinek jobb kihasználására, valamint ön-
hordó acélszerkezetként – egyéb építészeti kialakítást
nem igénylõ – önálló új létesítményként is alkalmazha-
tó. Megfelelõ méretekben gyártva a rendszer egyéb
célú automatikus raktárként is hasznosítható.

A jelenleg ismeretes gépi parkolómegoldások alap-
vetõen két csoportba sorolhatók:

– A magasraktár-rendszerûek, ahol a tálcákon el-
helyezett jármûveket a központi rakodógép két
oldalon vagy kör alakban kiépített tárolóhelyekre
rakja.

– Az elevátor-rendszerûek, ahol a tálcák egy víz-
szintes vagy függõleges kötött pályán mozgatha-
tók körbe.

Mindkét változat közös hátránya, hogy kialakításuk
kötött geometriát igényel, ezért csak annak megfelelõ
alakzatú épületekbe, terekbe telepíthetõk. A másik
problémát az okozza, hogy a központi gépek meghibá-
sodása esetén, azok megjavításáig a gépkocsik kiadá-
sa nem lehetséges. A magasraktár jellegû megoldá-
soknál a rakodógép nagy helyigénye rontja a rakodótér
kihasználtságát is.

Kétdimenziós mozgatással megvalósított raktár-
rendszert, illetve parkolórendszert ismertetnek például
az FR 1 413 117 szabadalmi leírásban. Az ismert meg-
oldásban kiemelhetõ vagy elfordítható görgõkön te-
leszkópos tolórudakkal központilag megvalósított plat-
formtovábbítást alkalmaznak. A raktárrendszer hátrá-
nya, hogy a platformok egyedileg nem mozgathatók, és
a központi rendszer meghibásodása esetén a be/ki tá-
rolás nem lehetséges.

Egy másik parkolórendszert ismertetnek a
DE 200 03 069 U1 használatiminta-oltalmi leírásban.
Ez a parkolórendszer már egyedi hajtású modulokból
áll. A modulok hosszanti és keresztirányú görgõsorokat
tartalmaznak, amelyek külön hajtással vannak ellátva
és egymáshoz képest kiemelhetõk a görgõkön lévõ tá-
rolótálcák dörzshajtásos továbbítására. A megoldás
hátránya, hogy bonyolult emelõmechanizmus szüksé-
ges a hajtott görgõsorok kiemelésére, továbbá kü-
lön-külön hajtás szükségeltetik a két vízszintes irányú
mozgatáshoz. Mindezek a rendszer meghibásodásá-
nak gyakoriságát növelve veszélyeztetik a gyors, biz-
tonságos be- és kitárazást.

A találmány célja, hogy az ismert megoldások hát-
rányait az épületek adottságaihoz jobban igazítható,
nagyobb biztonságot és térkihasználtságot nyújtó, ru-
galmasan alkalmazható megoldás kialakításával kü-
szöbölje ki.

A találmány alapja az a felismerés, hogy hasáb ala-
kú, többirányú mozgatásra képes, egymáshoz minden
irányban dominószerûen csatlakoztatható modulokból

felépített rendszer alkalmas bármilyen alakú tér maxi-
mális kitöltésére, valamint a tetszõleges kihozási útvo-
nal lehetõségével nagyobb biztonság és gyorsaság el-
érésére.

A kitûzött célt a találmány szerint olyan gördülõhaj-
tásos tárolótálca-továbbítással érjük el, amelynél az
irányváltást függõleges irányban leengedhetõ felfekvõ
felületekkel érjük el, és amelynél minden egyes modul
tartalmaz a tárolótálca-továbbítást lehetõvé tevõ moz-
gatóelemeket.

A találmány szerinti raktárrendszer az 1. igénypont-
ban van meghatározva. A találmány elõnyös kiviteli
alakjait az aligénypontok tartalmazzák.

A találmány példaképpeni elõnyös kiviteli alakjait a
továbbiakban rajzokkal ismertetjük, ahol az

1. ábra a modulok egymáshoz kapcsolásával ki-
alakítható térbeli vázszerkezet rajza a víz-
szintes és függõleges tartók sematikus
ábrázolásával, a

2. ábra a vázszerkezet tetszõleges moduljain el-
helyezett tárolótálcák ábrázolása, amelye-
ken gépkocsik állnak, a

3. ábra egy olyan tárolótálca oldal- és felülnézeti
rajza, ahol a tárolótálca sarkain beálló fu-
tókerekek vannak elhelyezve, a

4. ábra a 3. ábra szerinti tálca kétirányú mozgatá-
sára kialakított modul felülnézetben, az

5. ábra a 3. ábrán szemléltetett tálcamegoldás há-
romirányú mozgatására alkalmas modul-
keret felülnézete, a

6. ábra a 4. ábrán bemutatott típusú egymáshoz
csatlakoztatott modulok felülnézeti rajza, a

7. ábra egy sima felfekvõ felületû tárolótálca oldal-
és felülnézeti rajza, a

8. ábra egy olyan kiviteli alak tálcaváltozatának ol-
dal- és felülnézeti rajzai, amelynél a tálca
felfekvõ felületei páronként kiemelhetõk,
illetve süllyeszthetõk, a

9. ábra a 8. ábra szerinti kiviteli alak felfekvõ felü-
leteinek mozgatására szolgáló irányváltó
szerkezet vázlata, a

10. ábra egy olyan kétirányú modult mutat be felül-
nézetben, amely a 9. ábra szerinti irány-
váltó szerkezettel ellátott tálcák mozgatá-
sára alkalmas, és a

11. ábra egy háromirányú modul mozgókeretének
felülnézete.

A találmány szerinti raktárrendszer, célszerûen par-
kolórendszer elõnyösen a tárolótálcák két-, illetve há-
romirányú mozgatását, tárolását végzõ fix modulokból
áll, melyek dominószerûen síkban és térben minden
irányban egymáshoz kapcsolhatók. A térben össze-
kapcsolt modulok elõnyösen önhordó szerkezetet al-
kotnak. A tárolótér szintjeit alkalmas helyeken elhelye-
zett háromirányú modulok, esetenként liftek köthetik
össze. A kétirányú modulok hajtó- és gördülõelemei a
vázszerkezet vízszintes tartóira vannak erõsítve, míg a
modulsarkokon levõ függõleges tartók csak a szintek
megtámasztását szolgálják. A háromirányú modulok
hajtó- és gördülõelemei külön kereten helyezkednek el,
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és a függõleges tartókon futó fogaslécek vagy más vo-
nóelemek segítségével végeznek vertikális mozgást a
tárolószintek között. A rendszerhez az épület adottsá-
gaihoz igazodó helyeken fordító-átadó állások kapcso-
lódhatnak. A gépkocsik itt hajtanak rá a kerékvezetõ-
vel, csurgalékgyûjtõvel kialakított tárolótálcákra. A szá-
mítógépes vezérlés a kiválasztott modulok megfelelõ
mozgatóelemeinek mûködésbe hozásával rendezi a
tárolótérben elhelyezett tárolótálcákat, illetve az azo-
kon álló gépkocsikat. A rendszer mindaddig képes bár-
melyik tálcát bármelyik modulhelyre rendezni, amíg a
tárolótérben még egy üres hely marad.

Az 1. ábrán 1 modulok egymáshoz kapcsolásával
kialakítható térbeli tartószerkezet látható vízszintes
2 tartók, és függõleges 3 tartók sematikus ábrázolásá-
val.

A 2. ábra a tartószerkezet tetszõleges 1 moduljain
elhelyezett 4 tárolótálcákat mutat be, melyeken gépko-
csik állnak. Az 1 modulok vízszintes 2 tartóinak és füg-
gõleges 3 tartóinak megfelelõ irányítottsággal jelöltük a
háromirányú modulokkal megvalósítható tálcamozga-
tási x, –x, y, –y, z és –z irányokat.

A 3. ábra egy olyan tálcamegoldást mutat be, ahol
a 4 tárolótálca sarkain beálló 5 futókerekek vannak el-
helyezve.

A 4. ábra a 3. ábra szerinti 4 tárolótálca kétirányú
mozgatására kialakított 1 modult mutat be felülnézet-
ben. Az 1 modul vízszintes 2 tartóinak helyzetvonalát
az ábrán kettõs pontvonal jelöli. A 2 tartókra szerelt
8 vezetékeken vagy síneken futnak a 4 tárolótálca be-
álló 5 futókerekei. A 8 vezetékek keresztezõdéseiben
található 9 irányváltó tárcsákat a tálcák továbbítását
végzõ dörzshajtású 10 tálcatovábbító kerekekkel
együtt 11 irányváltómû fordítja el 90°-kal 12 drótköté-
len, vagy más vonóelemen keresztül. Az ábrán a mo-
dulok három lehetséges csatlakoztatási változata is lát-
ható.

Az 5. ábrán a 3. ábrán szemléltetett tálcamegoldás
háromirányú mozgatására alkalmas modulkeret felül-
nézete látható. A tartókeretre épített 8 vezetékeken fut-
nak a 4 tárolótálca beálló 5 futókerekei. A 8 vezetékek
keresztezõdési pontjaiban 9 irányváltó tárcsák találha-
tók, melyeket 12 drótkötél vagy más vonóelem segítsé-
gével a 10 tálcatovábbító kerekekkel együtt a 11 irány-
váltómû 90°-kal el tud fordítani. A modulkeret sarkain
levõ 13 emelõkerekek az 1 modul függõleges 3 tartóin
fektetett 14 fogasléceken futva, vagy egyéb vonóele-
mek segítségével valósítják meg a vertikális mozga-
tást.

A 6. ábrán több, a 4. ábrán ismertetett modul csat-
lakoztatott felülnézeti képe látható.

A 7. ábra egy sima felfekvõ felületû 4 tárolótálcát
ábrázol. A 8. ábra egy olyan tálcaváltozatot ábrázol,
ahol a 4 tárolótálca futó- vagy 6 felfekvõ felületei páron-
ként kiemelhetõk, illetve lesüllyeszthetõk a 9. ábrán be-
mutatott 7 irányváltó szerkezet segítségével. A 4 táro-
lótálca így hol a rövid, hol pedig a rá merõleges irányí-
tású hosszú vízszintes 2 tartókra erõsített hajtott gör-
dülõfelületekkel, pontosabban 15 szállítófelületekkel
érintkezve továbbítható a kiválasztott irányba.

A 10. ábra egy olyan kétirányú 1 modult mutat be
felülnézetben, amelyik a 9. ábra szerinti 7 irányváltó
szerkezettel ellátott 4 tárolótálcák mozgatására alkal-
mas. A vázszerkezet vízszintes 2 tartóira szerelt gördü-
lõelemeken futnak a 4 tárolótálca 16 irányváltó hajtó-
mûvel oldalpáronként kiemelt 6 felfekvõ felületei, ezzel
megvalósítva az oldalpáronkénti irányú továbbítást.

A 11. ábrán egy háromirányú modul mozgókereté-
nek felülnézete látható a tartókra erõsített hajtott
15 szállítófelületekkel, melyekre a hozzá tartozó 7. és
8. ábrán bemutatott tálcamegoldás 6 felfekvõ felületei
illeszkednek oldalpáronként a 16 irányváltó hajtómû ál-
tal mozgatott 7 irányváltó szerkezet segítségével.

Amennyiben több egybefüggõ tárolószint kialakítá-
sára nincs mód vagy szükség, a modulok egy szintben,
célszerûen aljzatbetonra vagy födémre szerelve is tele-
píthetõk a függõleges tartóelemek nélkül.

A bemutatott kiviteli alakok bármelyik változatát az
adott feladatnak megfelelõ méretekben elkészítve, a
rendszer egyéb célú automatikus raktárként is mûköd-
tethetõ.

Az elõnyösen parkolórendszerként kialakított talál-
mány szerinti modulrendszerû raktárrendszer elõnyei
az alábbiak:

– a maximális térkihasználtság,
– bármilyen alakú térbe, oszlopok közé betelepít-

hetõ,
– átadóállás bárhol kiépíthetõ,
– elõrendezési alkalmassága miatt a kihozási idõ

jelentõsen csökken,
– a tárolóhelyek többirányúsága, és a tetszõleges

kihozási útvonal következtében nagy a kihozási
biztonság.

A tartószerkezet lehet önhordó acél vázszerkezet,
de az adott esetben betonfödémre telepítve is kialakít-
ható.

A találmány szerinti modulrendszerû raktárrendszer
tehát két-, illetve háromirányú mozgatásra képes, szá-
mítógép-vezérlésû fix mozgatómodulokból, és a rajtuk
álló vagy futó tárolótálcákból áll. A modulok – elõnyö-
sen önhordó tartószerkezetet alkotva – egymáshoz
minden irányban csatlakoztathatók, és a tárolótéren
belül a tálcák bármelyike tetszõleges útvonalon bárme-
lyik modulhelyre irányítható.
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SZABADALMI IGÉNYPONTOK

1. Raktárrendszer, amely tartalmaz
tartószerkezetet,
a tartószerkezeten vízszintes irányban mozgatha-

tóan elhelyezett, raktározandó egységek hordozására
szolgáló tárolótálcákat,

ahol a tartószerkezet tárolótálca befogadására és
továbbítására alkalmasan kialakított modulokból áll,
amely modulok el vannak látva a tárolótálcák egymás-
ra merõleges két vízszintes irányban való mozgatását
lehetõvé tevõ, számítógépes vezérlésû, gördülõelemes
mozgatóelemekkel,

azzal jellemezve, hogy



a tárolótálcák (4) széleiken felfekvõ felületekkel (6)
vannak ellátva, a mozgatóelemek pedig az egyes mo-
dulokban (1) a felfekvõ felületek (6) alatt elrendezett, a
tartószerkezetre szerelt hajtott szállítófelületeket (15)
tartalmaznak, ahol az egyes modulok (1) a szemközti
felfekvõ felületekbõl (6) álló párokat felváltva az alattuk
lévõ szállítófelületekre (15) leengedõ, irányváltó hajtó-
mûvel (16) mûködtetett irányváltó szerkezettel (7) ren-
delkeznek.

2. Az 1. igénypont szerinti raktárrendszer, azzal jel-

lemezve, hogy a felfekvõ felületek (6) leengedése a fel-
fekvõ felületeknek (6) a tárolótálcához (4) képest füg-
gõleges irányban való mozgatását megengedõ szerke-
zetekkel, elõnyösen csuklókkal és azokhoz csatlakozó
mozgatókarral van megvalósítva, amely mozgatókar
az irányváltó hajtómûvel (16) mûködtetett irányváltó
szerkezettel (7) van mozgatva.

3. Az 1. vagy 2. igénypont szerinti raktárrendszer,
azzal jellemezve, hogy egynél több szinttel rendelke-

zik, ahol a tartószerkezet legalább egy modulja (1) füg-
gõleges tartókkal (3) van ellátva, és ez a modul (1) a
rajta lévõ tárolótálca (4) függõleges irányú mozgatását
is lehetõvé tevõen van kialakítva.

4. A 3. igénypont szerinti raktárrendszer, azzal jelle-

mezve, hogy a függõleges irányú mozgatást lehetõvé
tevõ legalább egy modul (1) keretének sarkain emelõ-
kerekek (13) vannak elrendezve, amelyek elõnyösen a
függõleges tartókra (3) fektetett fogaslécekbe (14) kap-
csolódnak.

5. Az 1–4. igénypontok bármelyike szerinti raktár-
rendszer, azzal jellemezve, hogy a tartószerkezet ön-
hordó acél vázszerkezet.

6. Az 1–4. igénypontok bármelyike szerinti raktár-
rendszer, azzal jellemezve, hogy a tartószerkezet be-
tonfödémre telepített modulokból áll.

7. Az 1–6. igénypontok bármelyike szerinti raktár-
rendszer, azzal jellemezve, hogy parkolórendszer, a
raktározandó egységek pedig gépjármûvek.
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Kiadja a Magyar Szabadalmi Hivatal, Budapest
A kiadásért felel: Törõcsik Zsuzsanna fõosztályvezetõ-helyettes

Windor Bt., Budapest
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